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Mitsubishi Electric desenvolve uma tecnologia IA de controlo inteligente que

se adapta répida e agilmente a condi¢des em constante mudanca
Permite que robds industriais otimizem a¢Ges em tempo real, mesmo & medida que os objetos se movem

TOQUIO, 8 de Fevereiro de 2018 — A Mitsubishi Electric Corporation (TOQUIO: 6503) anunciou hoje que

desenvolveu uma tecnologia de inteligéncia artificial (IA) de controlo inteligente sob a sua marca de 1A

Maisart que permite que dispositivos tais como robds industriais captem rapidamente e se adaptem de
forma agil em tempo real as condi¢des em constante mudanca de objetos alvo. A aplicagdo da presente
tecnologia IA em dispositivos ird simplificar tarefas de automatizagdo, mesmo em caso de as condicdes
mudarem dramaticamente, ao permitir, por exemplo, que os dispositivos se adaptem a alteragdo da forma de

um objeto ndo rigido.

*Mitsubishi Electric's Al creates the State-of-the-ART in technology

(A 1A da Mitsubishi Electric cria a tecnologia mais avangada) E Maisart
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Principais caracteristicas

1)

2)

Utiliza tecnologia 1A e varios sensores para captar as alteracdes em objetos em tempo real

A tecnologia capta o estado de um objeto através de varios sensores e, em seguida, reconhece qualquer
alteragdo, ao aplicar a IA de aprendizagem inteligente da marca Maisart da empresa. Através de
estimativas repetidas baseadas na aprendizagem profunda, os testes demostraram que a tecnologia pode

reduzir o tempo de aprendizagem e captar as alteragdes nas condi¢des em apenas 3,5 ms.

Tecnologia que redesenha os algoritmos de controlo de forma auténoma em tempo real

A geragdo automatica de algoritmos de controlo 6timo através de aprendizagem por refor¢co profunda
liberta os criadores do design de terem de redesenhar algoritmos de controlo complexos. A aplicagéo
desta tecnologia em robds industriais, etc., torna possivel que tais dispositivos se adaptem a objetos aos
quais normalmente ¢ dificil se adaptar, como objetos flexiveis que mudam de forma ou objetos para os

quais as condi¢des podem mudar drasticamente.

Obijetivos de desenvolvimento

Meétodo de aprendizagem/controlo Alvo

Novo utilizando vérios tipos de sensores e

Adaptagdo a objetos como, por exemplo,
itens flexiveis que mudam as respetivas
formas ou para condi¢des que podem mudar

Captar imediatamente as condigdes,

controlo em tempo real

rapidamente
. Aprender e controlar com base em Apenas objetos para quais as condi¢des sao
Convencional .~ . .,
condi¢des predeterminadas alteradas de forma previsivel
Detalhes
1) Tecnologia IA e varios sensores captam as alteracdes em objetos em tempo real

2)

Se ¢ esperado que as condi¢des de tempo de execucdo se alterem, os criadores do design precisam de ter
em conta as alteragdes previstas na etapa da conce¢do, uma vez que os ambientes de tempo de execucao
de funcionamento convencional sdo fixos. Isto resulta em problemas com dispositivos que ndo
conseguem adaptar-se a alteragdes imprevisiveis nas condi¢des, por exemplo, quando ndo conseguem
captar um objeto flexivel ou controlar varios robds que se deslocam. No entanto, com a nova tecnologia
da Mitsubishi Electric, ao repetir coisas que recebem sempre feedback de ambientes através de sensores
e ao utilizar valores estimados com base na aprendizagem profunda em tempo real, ¢ possivel ajustar o

controlo em tempo real (apenas 3,5 ms).

Tecnologia que redesenha os algoritmos de controlo de forma auténoma em tempo real

O design convencional tem de incluir controlos complexos para corresponder as formas e localizagdes
dos objetos. A aprendizagem profunda, contudo, pode realizar estimativas de alto nivel sem dados
preliminares, embora sejam necessarios enormes ¢ dispendiosas quantidades de dados da aprendizagem
para gerar controlos otimizados. A repeti¢do automatica de ensaios, combinada com a aprendizagem por
refor¢o, que procura agdes otimizadas de forma auténoma, pode ajudar a reduzir os custos de design de

controlo e recolha de dados, permitindo que a tecnologia seja aplicada em passos de controlo genéricos.
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O tempo de aprendizagem também pode ser um problema quando os ensaios sdo realizados
exclusivamente com maquinas, uma vez que tais ensaios utilizam aprendizagem por reforgo
convencional baseada em pesquisas aleatérias. Ao iniciar ensaios com base em movimentos ensinados

por seres humanos, o tempo de aprendizagem pode ser reduzido significativamente.

Enguadramento

A tecnologia IA, capaz de processar informagdes de alto nivel através de aprendizagem profunda, devera ser
aplicada em vérias industrias. E dada especial atencdo as aplicagdes em robds industriais, que poderdo

contribuir para colmatar a falta de pessoal em idade ativa no Japao.

Sobre a Maisart

A Maisart abrange a tecnologia de inteligéncia artificial (IA) exclusiva da Mitsubishi Electric, incluindo a IA
compacta, um algoritmo de aprendizagem profunda de design automatizado e ainda a IA de aprendizagem
inteligente extremamente eficiente. A palavra Maisart resulta da abreviagdo de "Mitsubishi Electric's Al
creates the State-of-the-ART in technology" (A IA da Mitsubishi Electric representa a tecnologia topo de
gama). Sob o lema da empresa, "Original Al technology makes everything smart" (A tecnologia de 1A
original torna tudo mais inteligente), a empresa pretende tirar partido da tecnologia de 1A original e do edge

computing para tornar os dispositivos mais inteligentes e a vida mais segura, intuitiva e comoda.

Patentes

Seis patentes no Japao e seis internacionais relativas a tecnologia mencionada no comunicado de imprensa.

Maisart € uma marca comercial da Mitsubishi Electric Corporation.

HiH

Sobre a Mitsubishi Electric Corporation
Com mais de 90 anos de experiéncia no fornecimento de produtos fidveis e de alta qualidade, a Mitsubishi
Electric Corporation (TOQUIO:6503) é um lider mundial reconhecido na produgdo, marketing e venda de
equipamento elétrico e eletronico utilizado em comunicagdes e processamento de informagdo, exploragado
espacial e comunicages por satélite, equipamento eletronico, tecnologia industrial, equipamento de
construgdo, energia e transporte. Integrando o espirito do seu lema empresarial, Changes for the Better, e do
seu lema ambiental, Eco Changes, a Mitsubishi Electric procura ser uma empresa ecoldgica lider a nivel
mundial, enriquecendo a sociedade com tecnologia. A empresa registou vendas de grupo consolidadas no
valor de 4 238,6 mil milhdes de ienes (37,8 mil milhdes de ddlares*), no ano fiscal que terminou a 31 de
marg¢o de 2017. Para mais informagdes:
www.MitsubishiElectric.com
* A uma taxa de cAmbio de 112 ienes para o dolar americano, determinada pelo mercado de cdmbio

de Toéquio a 31 de margo de 2017
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